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Механика кафедрасы
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Силлабус

көктемгі семестр 2017-2018 оқу жылы
Курс бойынша академиялық ақпарат

	Пәндер коды
	Пәннің аты
	Тип
	Апта бойынша сағат саны
	Кредит саны
	ECTS

	
	
	
	Дәріс
	Тәжірибелік
	Зертхана
	
	

	PRRGT5308
	Гуманоид типтес роботтың жұмысын жобалау
	БК
	1
	1
	2
	3
	5

	Дәріскер

   
	Аманов Бекзат Ондасынулы, техника және технология магистрі, ассистент
	Офис-сағаты
	Кесте бойынша

Сенбі
9.00-9.50

	e-mail
	bekzat.amanov007@gmail.com
	
	

	Телефоны 
	+7-708-899-70-07
	Аудитория 
	

	Тәжірибелік сабақ  
	Аманов Бекзат Ондасынулы, техника және технология магистрі, ассистент
	Офис-сағаты
	Кесте бойынша

Сенбі
10.00-10.50

	e-mail
	bekzat.amanov007@gmail.com
	
	

	Телефоны 
	+7-708-899-70-07
	Аудитория 
	

	Зертханалық сабақ  
	Аманов Бекзат Ондасынулы, техника және технология магистрі, ассистент
	Офис-сағаты
	Кесте бойынша

Сенбі
11.00-12.50

	e-mail
	bekzat.amanov007@gmail.com
	
	

	Телефоны 
	+7-708-899-70-07
	Аудитория 
	

	Курстың академиялық  презентациясы
	     Пәннің сипаттамасы:   Магистранттарға  -  гуманоид типтес роботты жасай білуді, оларды программалауды, олар арқылы жобалар жасауды үйрету.
Курстың мақсаты: мамандықтың мәтіндік біліктілігінің талабы бойынша құзыреттілік жүйесін қалыптастыру:
А) когнитивтік: қабілетті болу 

Б) функционалды: қабілетті болу
В) жүйелі: қабілетті болу

- алынған білім нәтижесін баяндама, презентация дайындауда жинақтау, бағалау және түсіндіру;

- курсты оқу барысында нәтижеге талдау жасау, ғылыми эссе түрінде жинақтап,  презентациялар, рецензиялар, ғылыми шолу жасау және т.с.с; 

Г) әлеуметтік: қабілетті болу 

- құрылымдық оқуда әлеуметтік өзара іс-қимыл және ынтымақтастық тобы;

Мәселелерді қарастыруда оның маңыздылығын ұсыну:
- сын және сындарды қабылдау; 

- команда да жұмыс істеу;

Д) метакомпетенции: қабілетті болу

-жеке оқу траекториясын жүзеге асыруда тыңдалған курс үлкен рөл атқарады. 

	Пререквизиттер 
	Математикалық анализ, программалау, машина мен механизм теориясы, материялдар механикасы.

	Ақпаратты ресурстар
	Оқу әдебиеттері:

1. Development, modeling and control of a humanoid robot, 2007, 298p.
2. Humanoid robots, 2009, 388p

	Университет құндылықтары контекстінде академиялық курс саясаты
	Академиялық мінез-құлық ережесі: 
Сабақа міндетті түрде қатысу. 

Оқытушыға ескертпей сабақта болмауы, кешігуі кезінде 0 балмен бағаланады.

Тапсырмаларды тапсыру және уақытында орындауға міндетті (СӨЖ бойынша, аралық бақылау, зертханалық, жобалау және т.б.), жобалар, емтихандар. Тапсырмаларды орындау барысында, студент орындау мерзімін бұзған жағдайда, шегерілген айыппұл баллдарымен бағаланады. 
Пәннің саясаты:
 Берілген тапсырманың уақыты өзгеруі мүмкін, егер күтпеген қолайсыз жағдайларда, ауырып қалғанда және т.б. жағдайларда. Сабаққа қатысуы, сұрақтарға жауап беруі, берілген тапсырмадағы әдістер қортынды бағаға әсер етеді. Сұрақтар, түсінбеген жағдайлардағы әрекеттер, кері байланыс тек сабақ уақытында талқыланады және де әр магистранттың сабаққа қатысуы қортынды бағалауда ескеріледі.
Академиялық құндылықтар:

Академиялық құндылық және адалдық: барлық тапсырмаларды өз бетінше орындау; плагиатқа жол бермеу, жалғандық, шпаргалка пайдалану, білімді бақылаудың барлық кезеңінде көшіру, оқытушыны алдау және  оған деген қарым-қатынасының нашарлығы. (ҚазҰУ студенттерінің ар-намыс кодексі)

Мүмкіндігі шектеулі студенттер арнайы  bekzat.amanov007@gmail.com  Э- адрес бойынша,  87088997007 телефон бойынша көмек ала алады.

	Бағалау және аттестаттау саясаты
	Критериалды бағалау: дескриптер бойынша оқытудың нәтижелеріне қатысты бағалау (аралық бақылау мен емтиханда құзыреттіліктің қалыптасуын тексеру).

Суммативті бағалау: аудиториядағылардың жұмыстарының белсенділігі мен қатысуын бағалау, СӨЖ (жолба / кейс / бағдарлама / есеп шығару)

Қорытынды бағаның есептеу формуласы.
                        [image: image1.png]PK1 + PK2
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Оқу курсының мазмұнын іске асыру күнтізбесі:

	Апта  / күн
	Тақырыптың атауы (дәрістік, тәжірибелік тапсырма, СӨЖ)
	Сағат саны
	Ең 

жоғарғы 

балл

	1
	2
	3
	4

	1


	1-ші дәріс. Кіріспе.
	1
	1

	
	1-ші семинарлық сабақ. Гуманоидты робототехника және нейроғылым.
	1
	1

	
	1-2 – зертханалық сабақ.  Зерттеу кезіндегі гуманоидты роботтар.
	2
	4

	2
	2-ші дәріс. Гуманоидтық роботтардың қозғалысы.
	1
	1

	
	2-ші семинарлық сабақ. Тұрақтылық.
	1
	1

	
	3-4 – зертханалық сабақ. Адамның жүрісі. Тік жүру кезіндегі адам қозғалысы.
	2
	4

	3
	3-ші дәріс. Механикалық дизайн.
	1
	1

	
	3-ші семинарлық сабақ. Адам денесінің сипаттамасы.
	1
	1

	
	5-6 – зертханалық сабақ. Көпдеңгейлі біріккен жұмыс.
	2
	4

	4
	4-ші дәріс. Жабдыққа шолу. Сенсорды анықтау.
	1
	1

	
	4-ші семинарлық сабақ. Борттық компьютерді таңдау.
	1
	1

	
	7-8 – зертханалық сабақ. Интерфейстің сипаттамасы.
	2
	4

	5

	5-ші дәріс. Аккумулятор мен кернеуді бақылау схемасы. Жоғары деңгейдегі интерфейс.
	1
	1

	
	5-ші семинарлық сабақ. Серво үлгісінің моделі.
	1
	1

	
	9-10 – зертханалық сабақ. Кинематикалық модель. 
	2
	4

	6
	6-ші дәріс. Динамикалық модель.
	1
	1

	
	6-ші зертханалық сабақ. Фазалық бағалаушы.
	1
	1

	
	11-12 – зертханалық сабақ. Аяқ моделі. Бас моделі.
	2
	4

	7
	7-ші дәріс. Кері кинематикалық мәселеге жабық формалық шешім.
	1
	1

	
	7-ші зертханалық сабақ. Траекториялық генерациялау әдістері
	1
	1

	
	13-14 – зертханалық сабақ. Траекторияны құру.
	2
	62

	Midterm Exam
	100

	8 

	8-ші дәріс. Басқару тәсілдері.
	1
	1

	
	8-ші зертханалық сабақ. Басқару кіріс сигналдарды бағалау.
	1
	1

	
	15-16 – зертханалық сабақ. Гибридтік пострекция бақылаушысы
	2
	4

	9
	9-ші дәріс. Қол, аяқ қозғалысы.
	1
	1

	
	9-ші семинарлық сабақ. .Қозғалыс есебі.
	1
	1

	
	17-18-ші зертханалық сабақ. Қозғалыс есебі анимациясы.
	2
	4

	10
	10-ші дәріс. Серво бақылаушы.
	1
	1

	
	10-ші семинарлық сабақ. Серво мотормен кері байланыс.
	1
	1

	
	19-20-ші зертханалық сабақ. Аппараттық сымдарды сипаттау.
	2
	4

	11

	11-ші дәріс. Штамм көрсеткіштері.
	1
	1

	
	11-ші семинарлық сабақ. Модельге арналған мысалдар.
	1
	1

	
	21-22-ші зертханалық сабақ. Моделді тексеру.
	2
	4

	12
	12-ші дәріс. Кинематика кері есебінің сандық шешімі.
	1
	1

	
	12-ші семинарлық сабақ. Кинематика кері есебін тексеру.
	1
	1

	
	23-24-ші зертханалық сабақ. Траекториялар
	2
	4

	13
	13-ші дәріс. Контроллермен тексеру.
	1
	1

	
	13-ші семинарлық сабақ. Бірлескен шектеулер.
	1
	1

	
	25-26-ші зертханалық сабақ. Толық робот.
	2
	4

	 14
	14-ші дәріс. Қысқартулар.
	1
	1

	
	14-ші семинарлық сабақ. Тануды біріктіретін ақпаратты өңдеу.
	1
	1

	
	27-28-ші зертханалық сабақ. Адамдардағы тапсырма кеңістігін ұсыну және бақылау.
	2
	4

	15 
	15-ші дәріс. Имитациялық оқыту және жаңадан пайда болатын таным.
	1
	1

	
	15-ші семинарлық сабақ. Робототехника және гууманоид.
	1
	1

	
	29-30-ші зертханалық сабақ. Қорытынды.
	2
	62

	
	Тест
	
	100

	
	Емтихан 
	
	100

	
	Барлығы
	
	100


Факультет әдістемелік бюросының төрағасы _____________________ Ф.Р. Гусманова
Кафедра меңгерушісі                                        _____________________  З.Б. Ракишева

Дәріскер                 

                             _____________________  Б.О. Аманов
